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 課程介紹 

    近年來隨著各種智慧無人載具的技術發展，也帶來更多的產業發展機會及商務應用模式。

在智慧無人載具產品中，大致可分為無人飛行載具（UAV）、無人地面載具（UGV）與無人水

域載具（UMV）等類型。 

    結合無人載具及影像數據分析等技術應用，可廣泛運用於農業、橋樑/建築工程、電塔/公

共設施巡檢、娛樂、水質及水庫淤積檢測、貨物運送、安全保防、科學研究、防災救援等，本

課程將講授運用各種無人載具的特性，結合高解析度影像分析，用於各種工程檢測，達成特定

目的的技術應用，特別會以建物結構檢測、水庫水質檢測等商務應用案例作實務說明，協助學

員學習相關知能，有能力評估運用無人載具達成特定技術商務應用的機會。 

 課程目標 

 瞭解各種無人載具的特性及技術應用模式。 

 藉由案例說明，協助學員評估運用無人載具達成特定技術商務應用的機會。 

 課程對象 

 無人載具設計、製造、銷售等相關企業人士。 

 各產業從事影像分析或各種數據檢測分析之專業人士。 

 各產業對運用無人載具達成商務應用有興趣之人士。 

 課程大綱 

 無人載具簡介及技術發展趨勢 

 無人載具建物檢測 – 世界發展與目前問題 

 多軸機與定翼機建物(或是空拍)檢測最常出現問題與實用解決方式 

 使用向量控制多軸機解決 Attitude 問題(包含動態模型推導) 

 相機 delay 問題與解決方式 

 無人載具之技術應用模式–建物檢測 

 無人載具商務應用案例說明 

 無人機 Camera control–實際操作 demo (使用鎮鑫科技之無人機與系統，地面 demo) 

 雲台介紹與 tuning 要點(給各式無人機使用) 

 其他建物檢測無人載具與案例簡介 

使用智慧無人載具進行工程檢測培訓班  
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 講師簡介 

郭鎮銘 博士 

 現職： 

All Aspect System CEO 

 學歷： 

英國 雪菲爾大學 機械博士 

英國 雪菲爾大學 航太碩士 

 經歷： 

私立中原大學 機械系系 助理教授 

Fraunhofer IZFP (DE)/Saarland University (DE) 研究主管 

雪菲爾大學 研究助理 

 專長： 

無人系統與載具開發 

無人系統應用於檢測(環境與建物) 

Micro Aerial Vehicle development 

FE modeling  

Product Design  

 

 

 

主辦單位：工研院產業學院 

舉辦日期：110年 3 月 16日（二），09:30～16:30，共 6小時 

舉辦地點：工研院光復院區 1館(詳細地點請以上課通知為準) 

課程費用：(含稅、午餐、講義) 

課程方案 費用 

每人 4,000元 

110/3/2(含)前報名享優惠價，每人 3,600元 

同公司 2人(含)團報優惠價，每人 3,600元 

工研人享優惠價 3,600元 

 

報名方式： 

1. 線上報名 : 點選課程頁面上方之「線上報名」按鈕，填寫報名資訊即可。 

2. 傳真報名：請將報名表傳真至(03)5750690 黃小姐(傳真後請來電確認，以保障報名權益) 。 

3. 電郵報名： 洽黃小姐(03-5732034；E-mail：itri535579@itri.org.tw)、王先生(03-5732774；

【 報 名 資 訊 】 
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E-mail：joseph_wang@itri.org.tw)。 

 

注意事項： 

1. 為確保您的上課權益，報名後若未收到任何回覆，敬請來電洽詢方完成報名。 

2. 若您不克前來，請於開課三日前告知，以利行政作業進行。 

3. 若原報名者因故不克參加，但欲更換他人參加，敬請於開課前二日通知。 

4. 學員於開訓前退訓者，將依其申請退還所繳上課費用 90％，另於培訓期間若因個人因素無

法繼續參與課程，將依上課未逾總時數 1/3，退還所繳上課費用之 50％，上課逾總時數 1/3，

則不退費。 

5. 為尊重講師之智慧財產權，恕無法提供課程講義電子檔。 


